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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegodtowej Specyfikaciji TechniczngsST)

Przedmiotem n/n Szczego6towe] Specyfikacji Techajcgnwymagania dotyaze wykonania i odbioru robét amanych ze
zdjeciem warstwy humusu w ramach ramach remontu zuzaysisciekow przy ul. Nieznanegfotnierza w Drohiczynie —
brarta drogowa.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegGlowa Specyfikacja Techniczna jest stosojanadokument przetargowy i kontraktowy przy zlecamealizacji robét
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczeg6lowej Specyfikagchhicznej dotyez zdgcia warstwy humusu w ramach robét
przygotowawczych wykonywanych na terenietyhj zakresem jak w pkt. 1.1 n/n SST i obejmuj

- zdgcie warstwy humusu@edniej grubéci 15 cm.

W przypadku wysgpienia warstwy o innej rmaiszaci niz wymieniona, nalsy ja zebré dostosowac st do warunkow lokalnych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegzgodne z obowiujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjanoganymi w SST
D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jekioh wykonania oraz za zgodt@ Dokumentagj Projektovd, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ejoin

2. MATERIALY
Nie wystpui.
3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

3.2. Sprzt do wykonania robot zwigzanych z usunéciem humusu
Do wykonywania robét zwzanych ze zeiem warstwy humusu najestosowa:
- spycharki,
- réwniarki,

- sprzt do kcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscactgieggbrawidiowe wykonanie rob6t spiem
zmechanizowanym nie jest piave.

4, TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagzgdéne”.

4.2 Transport materiatéw
Humus nalgy przemieszczeaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek na prygorgeznaczeniem do humusowania.
Nadmiar humusu mie by przewaony dowolnym transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét
Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST D.ROGID ,Wymagania ogélne™.
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Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akcgirojekt organizacji i harmonogram robét, uedglagce warunki w
jakich wykonywane dal roboty zwizane ze zdgiem humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dydita z przeznaczeniem dozpé@jszego #ycia do humusowania. Zagospodarowanie humusu
powinno by zgodne z Dokumentadprojektovy i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Humus nalgy zdejmowd mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spsichar wyptkowych sytuacjach, gdy zastosowanie
maszyn nie jest wystarczeg dla prawidiowego wykonania rob6t (zmienna gitta@rstwy humusu) naie dodatkowo stosowa
reczne wykonanie rob6t jako uzupetnienie prac wykamyeh mechanicznie.

Warstve humusu naliy zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych orazyeinmiejscach okéienych w Dokumentacii
Projektowej lub wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Humus nalgy zdja¢ na pel gkbokai¢ jego zalegania oldlers w Dokumentacii Projektowej lub wskazgorzez Inspektora
Nadzoru na roboczo, wediug faktycznego stanwpgsnia. Stan faktycznyetivie stanowit podstapdo rozliczenia czynisoi
2wigzanych ze zeifiem warstwy humusu.

Zdjety humus naly skladowa w regularnych pryzmach.

Miejsca skiadowania humusu powinny ipyzez Wykonawgtak dobrane aby humus byt zabezpieczony przeetzsiszczeniem,

a talke najedzaniem przez pojazdy i zggczaniem. Nie natg zdejmowd humusu w czasie intensywnych opadéw i bigegaio

po nich, aby unikst zanieczyszczenia glitub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jasm robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ajoin

6.2. Kontrola jakosci rob6t zwigzanych ze zd¢ciem humusu

Sprawdzenie jakoi rob6t polega na wizualnej ocenie kompl&thosunicia humusu z powierzchni pasa robét ziemnych, Zgodn
z Dokumentagj Projektovy i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogollne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.@RQAVymagania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovy robot zwizanych ze zefiem warstwy humusu jest 1ifmetr kwadratowy), na podstawie Dokumentagji
Projektowej i pomiarow w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D.M.@DOWymagania ogoéine”.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty ohgjte niniejsa SST podlegaj odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktéry powinien bBydokonany po
wykonaniu zdjcia warstwy humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy.

Inspektor Nadzoru oceni wyniki pomiaréw przediaych przez Wykonawagodnie z niniejsgSST.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadastali zakres robét poprawkowych do wykonania,ydvawca wykona je
na wiasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyece podstawy ptatndci
Ogoline ustalenia dotygze podstawy platoi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Plamnaé za 1 mzdjgtego humusu nalg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocglakaici robot.
Cena jednostkowa wykonania robét obejmujecilhumusu na pefigicbokadic jego zalegania wraz z hatdowaniem w pryzmy lub
odwiezieniem na odkiad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zieviigmagania i badania.
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