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A. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
1. WSTEP

1.1 Okreslenie przedmiotu zaméwienia
1.1.1 Nazwa przedsaziecia
budowy boiska do gry w pitke nozna na dziatce 1579/4
przy Zespole Szkét w Drohiczynie

1.1.2 Lokalizacja przedsizigcia
Zespot Szkot w Drohiczynie

1.1.3 Uczestnicy procesu inwestycyjnego
- Zamawigacy:
Urzad Miejski w Drohiczynie
- Wykonawca:
(zostanie wytoniony w pogbowaniu przetargowym)

1.1.4 Finansowanie inwestycji:
- budzet Miasta Drohiczyn

1.2 Przedmiot specyfikacji technicznych
Przedmiotem niniejszych specyfikacji wymagania dotycge wykonania i odbioru robo6t
przy budowie boiska j. w.

1.3 Zakres stosowania specyfikacji technicznych
Specyfikacje techniczne stosowane jako dokument przetargowy i kontraktpvay
zlecaniu rob6t zgodnie z ustaw zamdwieniach publicznych i realizacji oraz rozéiniu
robét wymienionych w pkt.1.2 .

1.4 Zakres robot obgtych specyfikacjami technicznymi
Roboty obgte niniejszymi specyfikacjami technicznymi zostakreslone szczegétowo w
przedmiarach robot.
Wymagania ogolne natg rozumie i stosowé w powiazaniu ze szczegotowymi
specyfikacjami technicznymi dla poszczegoélnych epdle robot.

1.5 Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robét oraz ich zgodsioz
przedmiarami robot i poleceniami Inspektora nadzoru

1.5.1 Przekazanie placu budowy
Zamawiajcy w terminie okrélonym w umowie przekae wykonawcy Plac Budowy wraz z
przedmiarem robot oraz specyfikacjami technicznymi.

1.5.2 Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego @nwos$¢ dojazdu do
posesji ) oraz do zabezpieczenia terenu budowyresgk trwania realizacji umowy: @o
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot .



W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dastgr zainstaluje i &dzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczaje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze,
sygnaty, zapewniag w ten sposéb bezpiedmtwo pojazdéw i pieszych oraz ogrodzenia,
porecze, znaki ostrzegawcze, wszelkie irfnedki do ochrony robdt wygody spoteczobi
innych. Wykonawca zapewni state warunki widocamon dzieh i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgl bezpieczgstwa. Fakt
przystpienia do robét powodagych utrudnienie Wykonawca obwi@ publicznie przed ich
rozpoczciem w sposéb uzgodniony z inwestorem oraz przezZesmozenie, tablic
informacyjnych. Koszt zabezpieczenia terenu budgesy whczony w cen umowy i nie
podlega odsbnej zaptacie.

Roboty &da prowadzone w czynnych obiektach, w zzkiu z czym terminy
prowadzenia robot Wykonawcadzie zobowizany konsultowéaz zaradcami obiektow.

1.5.3 Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy ykehczenia robot
Wykonawca hkdzie:
- utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
- podejmowawszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowanie;gio przepiséw i
norm dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy
- unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla 0s6b lub wiasrigi spotecznej, a wynikage
ze skaenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢astvie jego sposobu
dziatania.

1.5.4 Ochrona przeciwpgarowa

Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej, hcznie z utrzymaniem
wymaganego sprawnego Sgiz przeciwpaarowego.

Materiaty tatwopalnecha sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgsem o0so6b trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persdfigkonawcy.

1.5.5 Ochrona witasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji i uradzex na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak ruragi, kable itp.

Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem
instalacji i uradzea w czasie trwania budowy.

1.5.6 Ograniczenie ohgien osi pojazdow

Wykonawca powinien dostosowaic do obowazujacych ogranicze obciazen osi pojazdow
przy transporcie gruntu, materialéw na i z tereshot.

Pojazdy i fadunki powoduag¢e nadmierne obgienia osiowe niedula dopuszczone naviezo
ukonczony fragment budowy w offrsie terenu budowy i Wykonawcagdizie odpowiadat za
naprave¢ wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodmeleceniami Inspektora nadzoru

1.5.7 Bezpiecazsstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robét Wykonawcedde przestrzedga przepisow dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy. Wykonawca ma obawak zadbé aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych ddrowia oraz nie spetnigych
odpowiednich wymagasanitarnych.



Wykonawca powinien zapewhiwszelkie uradzenia zabezpieczgje, socjalne oraz sz i
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie.

Prace nalgy prowadzt podscistym nadzorem oséb uprawnionych do kierowaniataimi.
Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafeaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.8 Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca hkdzie odpowiedzialny za ochrenzrealizowanych robdt i za wszelkie
materialy oraz urglzenia uywane do robo6t od daty rozpacia realizacji do daty odbioru
koncowego robot. Utrzymanie powinno dyrowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej
elementy byly w zadawalggym stanie przez caty czas, do momentu odbioficéwego.

1.5.9 Stosowanie sdo prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktégensjakikolwiek sposéb zwizane z robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fy&w, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

2. Materiaty

2.1 Stosowanie materiatow
Wykonawca do wykonania zadania powinien stogawateriaty, ktGre posiadaj

- certyfikat na znak bezpieazstwa wskazujcy, ze zapewniono zgod®&é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych

- deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodnéei z aprobat techniczi, dla ktérych nie
ustalono Polskiej Normy

- atesty iswiadectwa badapozwalajce na stwierdzenie wdaiwego zastosowania

2.2 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadgedo czasu, gdycdla potrzebne
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszcagniachowaty swajjakaos¢ i wiasciwos¢ do
robo6t oraz byly dogpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@dalzlokalizowane w olbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow
Wszelkie materialy i unzlzenia zastosowane w przedmiarachzmao zastpi¢

rownowanymi stoswyc te same parametry techniczne i wymagania funkbdjen poparte
certyfikatami, Swiadectwami dopuszczenia, atestami w zabéci od wymaga wynikajacych z
odpowiednich przepisow.

Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru oiaare zastosowania konkretnego rodzaju
materiatu. Wybrany rodzaj materiatu musi zostaakceptowany przez Inspektora nadzoru i nie
moze by p&zniej zamieniany.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonania robot. Spet, bedacy witasndcia Wykonawcy lub



wynagty do wykonania robét, ma byutrzymany w dobrym stanie technicznym i gotéwiado
pracy. BR:dzie on zgodny z normami ochrostpdowiska i przepisami dotyazymi wytkownika

4. Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i whkxiwosci przewaonych materiatow.
Liczba i wydajné¢ sérodkow transportu powinna gwarantavavykonanie robot w terminie
przewidzianym umow Wykonawca powinien rowniedysponowa sprawnymi rezerwowymi,
srodkami transportu unitiwiajacymi prowadzenie robdét w przypadku awarii podstayciw
srodkow transportu.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy winnyrgpé wymagania dotycce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiaglt na osie i innych parametréw
technicznych.

Wykonawca usuw@a bedzie na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgidnie z umow oraz za jaké&t
stosowanych materiatow i wykonywanych robét, zadrgié ze ST, harmonogramem rob6t oraz
poleceniami Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za peta obstug geodezyja przy wykonywaniu
wszystkich elementow robot okienych w przedmiarze lub przekazanych nanpe przez
Inspektora nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu w robotach spowodowanego przez Wykonawostan
poprawione przez Wykonawcna wiasny koszt. Polecenia Inspektorglabwykonywane nie
pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymanzez Wykonawg pod grdba
zatrzymania robot.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1 Zasady kontroli jakai
Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok jakosci robot i stosowanych materiatow.

Zapewni on odpowiedni system kontroli, personelzgp zaopatrzenie, wszystkie gdzenia i
przyrzady niezledne do pobierania probek i badaaterialdw oraz robot. Inspektor pozaada
od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowaniage poziom ich wykonania jest
zadawalajcy. Wykonawca &dzie przeprowadZa pomiary i badania materiatdbw i robot z
czgstotliwoscia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami i
normami.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ldadaateriatow i robot
ponosi Wykonawca.

6.2 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku
gdy normy nie obejmuyjjakiegokolwiek badania wymaganego w ST pglstosowa wytyczne
krajowe lub inne procedury zaakceptowane przezekispa.

Przed przyspieniem do badai pomiarow Wykonawca powiadomi Inspektora o miejsc
terminie badania. Wyniki pomiarow i bads/ykonawca przedstawi naspiie w formie protokotu
do akceptacji Inspektora.



6.3 Dokumenty budowy

1. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodn&i materiatdw,
orzeczenia o jakwi materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniladaa Wykonawcy lda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewiai jakdci. Dokumenty te stanowi
zahkczniki do odbioru robot.

2. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczacgidwniez:
-protokoty przekazania terenu budowy,
-protokoty odbioru robot,

-protokoty z narad i ustate

-operaty geodezyjne,

-plan bezpiecaestwa i ochrony zdrowia.

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowed
zabezpieczonym

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane
do wghdu nazyczenie zamawiagego.

7. Odbiér robo6t

7.1 Odbiér robot zanikowych
Odbior robdét zanikowych polega na ocenidaia jakosci wykonanych robot, ktére w
dalszym etapie realizacji ulegnzakryciu. Musi by dokonany w czasie umlbwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hammavagdlnego pospu robot. Odbioru
dokonuje Inspektor Nadzoru w obeénioWykonawcy.
Odbior bdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpigj jednak nt w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia i powiadomienia o tym fakcie Inspektdesizoru

7.2 Odbidr cgsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakaosci wykonanych robét w celu okikenia
zaawansowania robot, w przypadku rozliczania rédkturami czsciowymi. Odbioru dokonuje
Inspektor Nadzoru w obecfm Wykonawcy.

7.3 Odbidr kacowy

Odbiér kacowy polega na finalnej ocenie wykonania rob6t wiedieniu do ich jakii,
ilosci i wartdsci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru kacowego stwierdza
Wykonawca przez pisemne powiadomienie Zamaweyo.

Odbior kacowy robot nagipi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez Inspektora zékmenia robot i przycia dokumentéw wymienionych pamsj.
Odbioru kaicowego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zaajaw@igo W oObecriwi
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbiege@ roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie
przedizonych dokumentow, wynikow bafla pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodcio
wykonania rob6t z przedmiarami i ST. W trakcie adbi keicowego komisja zapoznaesk
protokotami robot zanikowych i ulegaych zakryciu oraz robot uzupetrjaych. W przypadku
stwierdzenia przez komisj ze jaka¢ wykonanych robdt w poszczegoélnych rodzajach robot
nieznacznie odbiega od wymaganej w ST uwdigieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiéshtwo, Inspektor nadzoru dokona potn, zgodnie z
umowa.



7.4 Odbioér ostateczny pogwarancyjny

Odbior ostateczny pogwarancyjny polega na ocenigpbovie okresu gwarancyjnego okienego

w umowie wykonanych robét zadanych z usugtiem wad i usterek stwierdzonych przy odbiorze
koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odmétateczny

pogwarancyjny &dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekturakcie trwania okresu
gwarancyjnego Zamawi@gy maze dokona przeghdu gwarancyjnego o ktorym ebzie
powiadamiat pisemnie Wykonaw.c

7.5 Dokumenty niezmine do dokonania odbioru koowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorutnckwego robét jest Protokot
Koncowego Odbioru Roboét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.
Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobazany przygotowa nastpujace dokumenty:
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych
- deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci zabudowanych materiatdw
- atesty iswiadectwa badamateriatow
- w przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbiorowe tieda przygotowane do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawwyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

8. Podstawa ptatnéci

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaraza jednostk
obmiarowy ustalora dla danej pozycji kosztorysu prztd przez Zamawiagego w dokumentach
umownych /ofercie/.

Dla robét wycenionych ryczattowo podsigatatnaci jest warté¢ / kwota/ podana przez
Wykonawe i przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umownych / ofercie/.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagewmie ryczaltowe dulzie
uwzglkdniat wszystkie czynnéci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okéone
dla tej roboty w ST i w dokumentaciji projektowpjZedmiarach/.

9. Przepisy zwrane

9.1 Obowizujace w Polsce normy i normatywy.
9.2 Obowazujace w Polsce przepisy prawne, w tym szczegolnie:
- ustawa z dnia 07.07.1994r Prawo Budowlaneznigfszymi zmianami
- rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r sgprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiadhudynki i ich usytuowanie
- rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004r sprawie szczegbétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specytijkdechnicznej wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalrgtkowego
- rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002rsprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszarzawierajcego dane dotyaze
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia
- rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 sprawie systemow oceny
zgodndci, wymaga, jakie powinny speinia notyfikowane jednostki uczestnigze w
ocenie zgodn&i oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanychlazmaniem CE
- rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003rsprawie bezpiechstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych



B. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punkidysokaciowych.

D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE.
D.02.01.01  Wykonanie wykopow w gruntach I-V kat.
D.02.03.01 Wykonanie nasypow.

D.03.00.00 ODWODNIENIE PLACU BOISKA
D.03.02.01 Kanalizacja deszczowa.

D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.01.01 Wykonanie koryta wraz z profilowanienaggzczaniem podia.
D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilineg@a mechanicznie.

D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D.05.01.03 Nawierzchnia wykonana z naturalnej tral@yboiska.

D.05.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.05.01.01 Humusowanie i obsianie boiska traw

D.06.00.00 ELEMENTY ULIC.
D.06.03.01 Obrzea betonowe.

D.10.00.00 INNE ROBOTY
Wyposaenie boiska pitkarskiego

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH.

1. WSTEP.
1.1.Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikaghtecznej (SST)sgwymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwkanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokaciowych w ramach:
budowy boiska do gry w pitk nozng na dziatce 1579/4
przy Zespole Szkét w Drohiczynie

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegbétowa specyfikacja techniczna (SST) jestostasa jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot olgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zzanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz patenia obiektoéw inynierskich.



1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysgkmwych.
W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych
wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wyscdkavego punktéw gtéwnych osi trasy i
punktow wysokéciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wgazenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysésiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochroich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okr&lenia podstawowe.
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogikowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2Mapa zasadnicza — wielkoskalowe opracowanie kaafmgne, zawierace aktualne
informacje o przestrzennym rozmieszczeniu obiektg@inogeograficznych oraz elementow
ewidencji i budynkéw, a tale sieci uzbrojenia terenu.

Pozostate oki&enia s zgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami oraz

definicjami podanymi w

SST D.M. 00.00.00 ,Wymagania ogolne”

1.5. Ogdlne wymagania dotygze robaot.
Ogolne wymagania dotyaze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY.

2.1. Ogodlne wymagania dotygze materiatow.

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhegjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarbot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny miésrednicc od 0,15 do 0,20 m i dlugdbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m
i dtugadsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istadej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mi& dtugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZT.
3.1. Ogdblne wymagania dotygze spretu.
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” $kt
3.2. Spret pomiarowy.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwvych naley stosowa nasgpujacy
Sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
tyczki,
taty,
tasmy stalowe, szpilki.



Sprzt stosowany do odtworzenia konturu boiska i puwkidysokaciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadied pomiaru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogollne wymagania dotygze transportu.

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt
4.

4.2. Transport sprgu i materiatow.

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tr@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robat.

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawigcego dane zawiergje
lokalizacg | wspotrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw roboczych.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaaspektora Nadzoru o wszelkichzdach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i Bflureperow roboczych. Bdly te powinny
by¢ usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowey s
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzie rzeczywiste r@ne
terenu istotnie rinia sie¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terentakim rejonie nie powinno ldy
zmieniane przed poglfiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzuvszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych
rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzmstan wykonane na koszt
Zamawiagcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadannaczaze roboty dodatkowe w
takim przypadku obgiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inspektoad2dru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungtgrednie osi trasy mugby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznacdzpowinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznattze
czasie trwania robot. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawggo zostanzniszczone
przez Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggsékonieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne rdiaipgtowej realizacji robot nakg do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych @Syt i punktow wysoksciowych.
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pony by zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowizane do punktow



pomocniczych, polmnych poza granicrobét ziemnych. Maksymalna odlegggpomiedzy
punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niez@m@rzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdhwsi trasy .
Maksymalna odlegks migdzy reperami roboczymi wzdtirasy w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zaaanych z wykonaniem trasy i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdha trasy. O ile brak takich punktéw, repery robocakety zalazy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stafoh, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogtiniwelacg podwdéjra w nawkzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyra&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamay@go, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej
albo innej osnowy geodezyjnej, oki@nej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytras

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji
projektowej nie mae by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robét zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzbrpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na
powierzchni terenu (okéenie granicy robot), zgodnie z dokumenggajojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzetuétriov miejscach
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania kragdzi nasypdéw i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysada przekraczajcej 1 metr oraz
wykopdéw gkbszych nt 1 metr. Odlegtét migdzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy. Odkggta co najmniej powinna odpowiada
odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentagjrojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt 6.



6.2. Kontrola jakdci prac pomiarowych.

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdiowych
nalezy prowadz¢ wedtug ogéinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi W54.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QNVymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbior rob6t zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu nkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy platrnei
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tiggnktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnymityezeniem dodatkowych
przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrattaprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajpce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Zgodnie z dokumentacj projektow g roboty zwigzane z wyznaczeniem osi trasy obejmuje:
0,06 km

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykomywarac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji, Gtowny Urzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagmoaj GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng/sekaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfBgGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjng38< 1983.

Noohkow



D.03.00.00 Roboty odwadniajce

1.

Wsep

Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem specyfikacji technicznej jest wykonashienau odwadniggcego wraz ze

studzienkami fi 500 mm w natach boiska.

Zakres robot objetych specyfikacp

Roboty, ktorych dotyczy specyfikagejmup wszystkie czynnai umazliwiajace i

majce na celu wykonanie rob6t odwada@jch.

Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za zgoditoz

przedmiarami, ST, poleceniami Inspektora nadzoru.

2.

Materiaty
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robét s
- rury i ksztattki PCV drenarskie .00
- studzienkciekowe uliczne betonowe fi 500 mm z osadnikienmezikanalikami fi 200
Spret
Ogodlnevymagania dotycice sprztu podano w ogci ogolnej ST pkt. 3

Transport
Ogolne zasady transportu podano wsczogoélnej Specyfikacji Technicznej — pkt.4

Wykonanie robot

§czki podtzne z PCV:

- wykopanie rowkéw z wyréwnaniembiciem dna
- uteenie rur drenarskich z PCV

- obsypka rumvirem

- zasypanie ziegre ubiciem

Studzienkiciekowe uliczne betonowe

wykonanie wykopu pod studzienki

opuszczenie do wykopu elementéw taig/ch

montakregdw betonowych fi 500 mm na podsypce piaskowirowej
rozplantowanie gruntu z wykopu



6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakdci robét kzdzie polegata na sprawdzeniu prawidt@siovykonania robét
zgodnie z przedmiarem, poleceniami Inspektora nadzo

7. Obmiar robot
Jednostk obmiarow jest:
- dlagczkow drenarskich -mb
- dla studni betonowych - szt.
8. Odbiér robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z przedmiarami, Specyfikaicfegohnicznymi,
wymaganiami Inspektora,jeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytye:

9. Podstawa ptatrizi
Ogodlne zasady ptatebpodano w cgci ogolnej ST pkt. 8

Zgodnie z dokumentacj projektowa roboty zwigzane z wykonaniem robét odwadniajcych
obejmuja:

- kanaty z rur kanalizacyjnych PCV fi 110 mm 152 mb
- studnia drenarska z PCV dn. 315 20 szt.
- otulina z geowtdkniny 416,8 nt
- ustawienie obrzg 30x8 na tawie betonowej
z betonu B-15 wokot boiska 405 m
- wykonanie studzienek betonowych fi 500 mm 4 szt.
10. Przepisy zwizane
PN-B-12040 Ceramicznkirdrenarskie

BN-86/8971-08 Prefabrykatydbwlane z betonu.
dgr betonowe izelbetowe
PN-B-11113 Kruszywa nradae. Piasek
PN-B-06714-15 Kruszywa mirieea Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

D.02.00.00/D.04.01.01 Wykonanie koryta orablboty ziemne wraz z zagszczeniem i
profilowaniem podtoza

1. Ws¢p
Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem specyfikacji jest wgkaie koryta pod boisko wraz z zagczeniem i
profilowaniem podiaa.

Zakres robot objetych specyfikacp



1.0dspojenie gruntu zezainiem urobku na odkfad lub na hatd

2 Profilowanie dna koryta z medhanym zagszczeniem.

3.Uformowanie poboczy z wyréwnanido wymaganego profilu.

4.Mechaniczne z@gczenie poboczy

5.Profilowanie i zagzczenie podta pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.

6.Wywdz ziemi samochodami samowdgtaczymi na odl. 1 km wraz z kosztem
sktadowania ziemi.

Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzyata jakaé¢ ich wykonania oraz za zgodtoz
przedmiarami, ST, poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty
Nie wyspuja.
3. Spret

Wykonawca przygtujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien
wykaza sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- spycharek gsienicowych
- walcow statycznych, wibracyjnych.
- koparek
- samochoddéw samowytadowczych
Stosowany sptznie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu

podiaza.
4. Transport

Ogodlne zasady transportu podano wsczogolnej Specyfikacji Technicznej — pkt.4
5. Wykonanie robot

Wykonawca powinien przygtic do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia
podiaza bezpérednio przed rozpoegziem robét zwizanych z wykonaniem nawierzchni. W
korycie oraz po wyprofilowanym i zagzczonym podtzu nie mae odbywa sig ruch budowlany,
niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Rodzaj spkgu, a w szczegolrioi jego moc nalgy dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci odspojenia.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniey¢ odwieziony samochodami
samowytadowczymi w miejsce wskazane przez Inspaktor

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze Po oczyszczeniu powierzchni poghonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne
terenu umealiwiaja uzyskanie po profilowaniu wymaganychednych podiéa. Zaleca si aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniegcri wyzsze ni projektowane rane
podiaza.

Bezpérednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Zageszczanie nalgy kontynuowa do osiagniccia wskanika zagszczania okrdonego zgodnie z
BN —77/8931-12.



Podtae / koryto/ po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kyutrzymywane w dobrym
stanie. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy moa przysipi¢c dopiero po jego osuszeniu.zdg zawilgocenie
nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny koszt.

6. Obmiar robot
Jednosti obmiarowy jest m2 wykonanego i odebranego koryta.
Jednostk obmiarowy jest m3 przy robotach ziemnych

7. Odbior robot

Roboty uznajeesta wykonane zgodnie z przedmiarami, Specyfikacjgaechnicznymi,
wymaganiami Inspektora,jeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytye:

Zgodnie z dokumentacj projektow g roboty zwigzane z wykonaniem koryta wraz z
profilowaniem i zageszczaniem do gibokosci 30 cm obejmup:
- usungcie warstwy ziemi urodzajnej przy gr. warstwy 40 €13283,496 m

- roboty ziemne wykonane koparkami439,320
- podsypka z gotowego kruszywal87,560 m

8. Przepisy zvazane
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanigbpkogruntu.
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badanian&azanie wilgotn€ci.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rédennawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Oznaczanie wghika zagszczania gruntu.

D.04.00.00 Podbudowy

1. Wsip
Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji wymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem podbudow z tlucznia kamiennego.

Zakres robot objetych specyfikacp

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zzanych z
wykonaniem podbuddw z tlucznia kamiennego.

Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz
przedmiarami, ST, poleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materiaty

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu podbudowuzznia wg PN —S-96023s



- kruszywo tamane zwykte uszywo tamane, kruszywo ptukane i kliniec,
wg PN-B-11112
- woda do skropienia gras watowania i klinowania.

Do wykonania podbudowy nate uzy¢ nastpujace rodzaje kruszyw:
- kruszywo do klinowania — kliniec oarn do 4 mm.
- kruszywo tamane od 4n®® do 31,50 mm,
- kruszywo ptukane od 8,00 mm do 16,00 mm,
- warstwa ogtzapca z piasku

Wodazayta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy teoby¢
studzienna lub z wodagu, bez specjalnych wymaga

3. Spret

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego ipmm
wykaza sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a/ rowniarek lub uktadarek krusayso rozktadania tlucznia i kica
b/ walcéw ogumionych i stalowyckbracyjnych lub statycznych do zgggczania.

4. Transport

Kruszywa mdna przewozi dowolnymi srodkami transportu w  warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnmyateriatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robét

Podbudowa ttuczniowa powinna dyitozona na podiau zapewnigicym nie przenikanie
drobnych castek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie, podbudowy tluczniows nalezy
utozy¢ warstwe przepuszczakz piasku.

Podbudowa powinna Bywytyczona w sposob unilbwiajacy jej wykonanie zgodnie z
zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztalttowaniadbudowy powinny by wczeniej
przygotowane.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utiwia¢ nacaganie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 cm.

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej aby
jej ostateczna grulié po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej.

Warstwa podbudowy powinna &yroziazona w sposob zapewriay oshgniecie
wymaganych spadkow i¢gdnych wysokéciowych.

Podbudowa sktada ¢siz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, dlatego Zkia warstwa
powinna by wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkowedmnych
wysokaciowych.

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna lgyutrzymana w
dobrym stanie. Koszt napraw wyniklych z nieydis3vego utrzymania podbudowy ohza
Wykonawe robot.



6. Kontrola jakaci robot

Ogodlne zasady kontroli podano weézi ogblnej ST- pkt.6

Wymagania szczegotowe:

Szeroké¢ podbudowy nie mee sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cm, -5 cm.

R&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

Grubas¢ podbudowy nie mee sk rozni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz 2cm.

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazanjeksze odchylenia od okiienych
J-w. powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbakasci co najmniej 10 cm,
wyrownanie i powtérne zagzczenie.

7. Obmiar robot
Jednostk obmiarowy jest m2 wykonanej podbudowy z ttucznia kamiennego.
8. Odbioér robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z przedmiarami, Specyfikacjeeschnicznymi,
wymaganiami Inspektora,jeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytye:

Zgodnie z dokumentacy projektowa roboty zwigzane z wykonaniem podbudowy wynosz
- wykonanie podsypki w gotowym wykopie z gotowegodaywa 187,560 m
— piasek, podsypka gr. 15 cm, obsypka gr. 0,3 m

9. Przepisy zawzane

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Bada@ianaczanie zawaloi zanieczyszcze
obcych.

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Bada@ianaczanie skladu ziarnowego.

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Bada@anaczanie ziaren

PN-B-0617-18 Kruszywa mineralne. Bada@ianaczanie nagiliwosci.

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne . Bada@anaczanie zawaldo zanieczyszcze
organicznych.

PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruspytamane do nawierzchni drogowych.

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Paftiwa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczamdutu odksztatlcenia nawierzchni

podatnych i podtza przez obaizenie ptyt.



D.05.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE

1. WSTEP
1. 1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technicen(SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacghirecznej s wymagania dotycgce
wykonania i odbioru Robét zazanych z przygotowaniem nawierzchni trawiastej:
budowy boiska do gry w pitke nozna na dzialce 1579/4
przy Zespole Szkot w Drohiczynie

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych wipl.

1.3. Zakres RoboOt obgtych SST
Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowej Specyfikaegfinicznej dotycg
- humusowanie i obsianie traw

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1 Humusowanie przykrycie boiska ziemiroslinng w celu zapewnienia dobrego w trawy i jej

przyjecia st.

1.4.2 Prefabrykat (element prefabrykowany) ¢« konstrukcyjna wykonana w zaktadzie
przemystowym, ktéra po zmontowaniu na budowie stagiumocnienienscieku.

1.4.3 Zaprawa cementowa mieszanina cementu wody i pozostatych sktadnjkdare
przechodz przez sito kontrolne o boku oczka kwadratowegon2 m

1.4.4 Brukowiec- materiat kamienny stosowany do budowy drdg i @ngawvania umocnie
powierzchni budowli,, uktadany na podkiadzie z kywga lub kruszywa wymieszanego z
cementem.

Pozostate ok&genia s zgodne z obowzujacymi polskimi normami i definicjami podanymi w
SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgre Robot

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakich wykonania oraz za zgodtaz
Dokumentagj Projektowa SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotygze Rob6t podano w SST D.M.00.00.00.

2. MATERIALY
2. 1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatobw podano w SST D.M.00.00.00.

2.2. Materiaty do wykonania umocnienia skarp
Materiatami do wykonania umocnienia skarp wedtuspgan/n Szczegotowej Specyfikacji
Technicznej g nastpujace materiaty, zaakceptowane przez Inspektora Nadzor



2.2.1. Humus

Humus powinien by ziemi urodzajm o0 zawartéci od 3 do 20% sktadnikéw organicznych.
Humus powinien by pozbawiony kamieni wkszych od 5 cm i wolny od zanieczysz&ézdcych.
Do humusowania skarp naleuzy¢ ziemk roslinng zdjeta z pasa Roboét ziemnych i sktadowan
zgodnie z SST D.01.02.02.

2.2.2. Trawa

Wybor gatunkéw traw naky dopasowéa do warunkow miejscowych a ga do rodzaju gleby i
stopnia jej zawilgocenia. Najlepiej naglaje do tego specjalne mieszanki traw, aoaj g:ste i
drobne korzonki.

Do obsiania boiska nalg uzy¢ nasion uniwersalnej mieszanki traw o gwarantowgiegci,
spetniajcej wymagania normy PN-78/R-65023

3. SPRZET
3. 1. Wymagania ogolne dotycge spratu
Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w SST D.M.00.00

3.2. Do wykonania Robot nalgy stosowa nastgpujacy sprzet zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru:
- rOwniarki przeznaczone do wyréwnywania boiska,
- ubijaki o kcznym prowadzeniu, wibratory samohie do zagszczania ziemi &innej,
- specjalne ptugi do wycinania darniny.
Pozostate Roboty madyy¢ wykonane ¢cznie.

4. TRANSPORT
4. 1. Wymagania ogoélne dotycge transportu
Wymagania ogolne dotygee transportu podano w SST D.M.00.00.00.

4.2. Transport materiatdw do wykonania boiska
4.2.1. Transport humusu
Transport humusu nie by¢ wykonywany dowolnymérodkami transportu.

4.2.2. Transport trawy
Srodki transportowe powinny byczyste i zabezpieczge nasiona przed zamokoiem oraz
obnizeniem ich wartéci siewnej.

5. WYKONANIE ROBOT

5. 1. Ogolne zasady wykonywania Robét

Ogolne zasady wykonywania Rob6t podano w SST D.NM@OO.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akagpprojekt organizacji i harmonogram
Robot, uwzgidniajace wszystkie warunki w jakichedzie wykonywane boiska przez
humusowanie z obsianiem traw

5.2. Humusowanie

Przed przysipieniem do humusowania boiska, ich powierzchnieipoywodpowiadéa
wymaganiom okrdonym w Dokumentacji Projektowej i SST D.02.01.620SST D.02.03.01.
Grubas¢ przykrycia ziem roslinng zgodnie z DokumentagcpProjektova wynosi 5 cm. Dla
lepszego powizania warstwy humusu z gruntem naturalnym zaleca giowierzchni boiska
nack¢ niewielkie rowki poziomo lub podakem 30+45° w odgpach co 0,5+1,0 m i ghokasci
15+20 cm.



5.3. Obsianie travg

Obsianie powierzchni boiska traygowinno by przeprowadzone w odpowiednich warunkach
atmosferycznych - w okresie wiosny lub jesieni.rdeatrawy powinny b§ rownomiernie
rozsypane na powierzchni boiska wsdo6 kg m boiska, a po rozsypaniu przykryte gruntem
poprzez lekkie grabienie powierzchni boiska. Wykeoa powinien podi wszelkiesrodki aby
zapewnt prawidtowy rozwaj ziaren trawy po ich wysianiu. Odresie suszy natg
systematycznie zraszaody obsiane powierzchnie boiska.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot
Ogolne zasady kontroli jakoi Robét podano w SST D.M.00.00.00.

6.2. Kontrola przed rozpoczciem Robot
Przed wykonywaniem boiska Wykonawca powinien spzévaikos¢ materiatdw aywanych do
boiska w zakresie zgodém z wymaganiami podanymi w p. 2.2.

6.3. Kontrola jakosci wykonania umocnienia
W trakcie wykonywania Roba6t i odbioru najezbadé:
- prawidtowa¢ humusowania i obsiania traw

6.3.1. Badanie jakéci humusowania i obsiania trava

Kontrola Robo6t w zakresie humusowania i obsianiagena sprawdzeniu:
- 0Czyszczenia terenu z zanieczysicze

- rozcielenia humusu z kontrpgrubdci warstwy rozcielonej ziemi,

- zgodndci sktadu mieszanki traw z wymaganiami,

- Qestasci zasiewu nasion.

Dopuszcza sinastpujace odchytki w wykonaniu Robot:

- dla grubdci humusu - + 2 cm,

- dlailosci wysianych nasion traw w kg100Gmt 0.5 kg.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyaze obmiaru Robot podano w SST D.M.00.00.00. Jedaaitmiarove
jest 1 m (metr kwadratowy) humusowanej i obsiewanej povalenz, na podstawie Dokumentacji
Projektowej i pomiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robét

Ogolne zasady odbioru Robo6t podano w SST D.M.00MO.

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkie deklaagodnéci na materiaty, wyniki
pomiarow i bada z biezacej kontroli materialéw i Robo6t wedtug p. 6 n/n Spigkacji. Odbioru
robot naley dokon& zgodnie z InstrukgjDP-T14 z paniejszymi zmianami wydanprzez
GDDP, Warszawa, 1989.

8.2. Rodzaje odbioréw

Odbiér humusowania i obsiania obejmuje:

a) odbior ostateczny,

b) odbi6r pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ za 1 mi (metr kwadratowy) humusowania i obsiania nglprzyjmowa zgodnie z

obmiarem i oceqjakasci wykonanych Robot na podstawie wynikOw pomiarow.

Cena wykonania Robo6t obejmuije:

- roboty przygotowawcze,

- wbudowanie humusu wraz z obsianiem traw

- konserwagj i pielegnaci umocnié, zgodnie z Dokumentacjrojektova i wymaganiami n/n
SST.

Zgodnie z dokumentacj projektowa roboty zwigzane z humusowaniem i obsianiem

obejmuja:
- przy gr. humusu 5cm 0,821 ha

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.BN-74/9191-02 Urgdzenia melioracyjne. Darniowanie. Wymagania i béanzy
odbiorze.

2.PN-78/R-65023 Materiat siewny. Nasionaliorolniczych.

D.06.00.00 ELEMENTY ULIC.
Ustawienie obrzey 30x8 na tawie betonowej z betonu B-15 wokot baisk05 m
— ilo$¢ betonu na 1 m=0,0304°m

D.10.00.00 INNE ROBOTY
Wyposaenie boiska pitkarskiego. Ustawienie w gotowychatach tulejach i regulacja: bramek
aluminiowych z siatik do pitki naznej 2 szt.



